El desarrollo del proyecto esta planificado en un cronograma
de 2 afos dividido en ciertas fases principales
2025

INVESTIGACION

Definicion de objetivos, revision de requerimientos y estudio

preliminar.

DISENO
Modelado en CAD, analisis ergondmico y estructural (FEA).

COMPRAS
Adquisicion de materiales para chasis, periféricosy
componentes neumaticos/electronicos.

MONTAJE

Fabricacion, soldadura y ensamblaje de la estructura mecanica.
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INSTALACION DE CONTROL

Montaje del sistema neumatico, cableado, valvulas, relésy
controladores (PLC/Arduino).

PRUEBAS UNITARIAS
Verificacién individual de componentes y actuadores
neumaticos.

PROGRAMACION
Desarrollo y carga de algoritmos de control e integracién de
sefales.

PRUEBAS GENERALES
Validacion dinamica en conjunto (chasis + neumatica +
periféricos) y comparacion de comportamiento.

DOCUMENTACION FINAL
Elaboracién de informes técnicos, registro de hallazgos y
manuales.

VISTA EN PERSPECTIVA

Electrovalvulas de 5 vias y 2 posiciones que
conmutan el flujo de aire comprimido para
controlar el avance y retroceso de los
cilindros.

Actuadores neumaticos (@63 mm) que
convierten el aire a presiéon en movimiento
lineal para simular las inclinaciones (pitch vy
roll).

Microcontrolador que procesa las sefiales de
los sensores y ejecuta la logica de control
para activar las electrovalvulas.

Mando ergondmico de acelerador y freno
con sensores de presién que miden la fuerza
ejercida por el piloto.

Periférico con motor interno que transmite la
resistencia del giro, vibraciones y pérdida de
adherencia en tiempo real.

Pantallas alineadas al eje visual del piloto (a
50-80 cm) para la telemetria e interfaz de
simulacion.



OBJETIVOS CLAVES VISTA FRONTAL

SIMULADOR DE
AUTOMOVILISMO

—= Desarrollar un simulador de automovilismo dinamico que
me recree fielmente las sensaciones de conduccién real integrando
 S— ingenieria mecanica, neumatica, electronica y programacion.
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VISTA LATERAL
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